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Ejercicio 1 
 

Dada la ecuación diferencial de transferencia de calor en una dimensión, hallar el campo 

de temperaturas T(x,t) tal que 
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Se sabe que la solución analítica de este problema se puede escribir como: 

 

              
 

 Reemplace la solución analítica (2) en la ecuación diferencial (1) y aplique las 

condiciones de contorno usando T0 = 0 y TL = 1, k = 1, c = 1 y G = 1. 

 Grafique la solución analítica con Octave. 

 Calcule el flujo de calor en función de la posición. Grafíquelo usando Octave. 

 

Comentarios: Los gráficos deben contener los ejes con sus nombres y el título en la 

cabecera del gráfico. 

 

 

Ejercicio 2 
 
Repita el problema anterior pero ahora reemplace la condición de contorno del extremo 

derecho para x = L por una condición del tipo  ̅(x = L) = 1. 

 

 

Ejercicio 3 
 
Los problemas de elasticidad lineal vienen gobernados por la ecuación de equilibrio 

 

        
 

Donde      siendo ε el tensor de deformación, σ el tensor de tensiones y D la matriz 

que relaciona las tensiones con deformaciones. Se sabe que existe una relación entre 

deformaciones y desplazamientos ε = Lu donde L es un operador diferencial que las 

relaciona (para más detalles tomar las expresiones de las mismas de la literatura). 

Suponiendo que el campo de desplazamientos obtenido para un problema en 2D ajusta 

bien la función analítica 
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Calcular: 

 El tensor de deformación ε(x,y) y graficarlo. 

 El tensor de tensiones σ(x,y) y graficarlo. 

 La fuerza externa que es capaz de producir tal solución en desplazamientos y 

graficarla. 

 

 
 
 

 

 

 

 


