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Resumen. Los mecanismos flexibles pueden interpretarse como cuerpos rigidos vinculados por elemen-
tos flexibles. Cuando estos mecanismos carecen de pares cinemdticos son de gran precision debido a que
el movimiento es consecuencia de la deformacion de sus elementos flexibles. Para ciertas aplicaciones,
los mecanismos deben cumplir especificaciones dindmicas, por ejemplo, que las frecuencias de resonan-
cia estén acotadas en cierto rango de valores. Es por ello, que en la etapa de disefio del mecanismo debe
realizarse un andlisis modal de los mismos. En este trabajo se analizardn mecanismos con elementos
flexores del tipo viga. La descripcién del movimiento del mecanismo, tanto de los cuerpos rigidos como
de los elementos flexibles, es abordada por medio de la Teoria de Helicoides (Screw Theory). Se anali-
zan dos mecanismos flexibles paralelos, donde los resultados analiticos obtenidos son comparados con
resultados de andlisis por elementos finitos.
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Abstract. Flexible mechanisms can be interpreted as rigid bodies linked by flexible elements. When
these mechanisms lack of kinematic pairs, they are of high precision because of the movement is a con-
sequence of the deformation of their flexible elements. For certain applications, the mechanisms must
meet dynamic specifications, for example, the resonance frequencies must belong to certain range of
values. That is why at the design stage of the mechanism a modal analysis must be done. In this work,
mechanisms with flexible elements of the beam type are analyzed. The description of the movement of
the mechanism, both of the rigid bodies and the flexible elements, is addressed using the Screw Theory.
Two parallel flexible mechanisms are analyzed and the analytical results obtained are compared with
finite element analysis results.
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